Einrichtung einer Umgebung flir Micropython auf dem ESP8266/32

Hier Beispielhaft fiir den ESP8266. Das Vorgehen ist beim ESP32 entsprechend.

Vorbereitung des ESP
ESP wird mittels entsprechendem USB-Kabel an einen USB-Port des Computers angeschlossen.
Dieser sollte sofort erkannt werden.

AnschlieBend muss ein Konsolenfenster (PowerShell/cmd) ge6ffnet werden. Via pip (pip installs
package) wird das esptool heruntergeladen

> pip install esptool

Mit des esptool wird der Flash des ESP geleert. Der Port kann Gber den Gerdatemanager
herausgefunden werden. (Hier ,COM7*)
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Mit dieser Information wird das esptool aufgerufen

> esptool.py --port COM7 erase_flash



Der Gerdatemanager bendtigt eine Berechtigung, um ausgefiihrt zu werden. Ist diese dem Nutzer
nicht gegeben, kann das Tool auch ohne Angabe eines Ports ausgefiihrt werden. Dabei sollten aber
zur Sicherheit alle anderen Geréte, die nicht essenziell sind, getrennt werden.

> esptool.py erase_flash

Der COM-Port wird dann angezeigt sollte sich fiir die spatere Nutzung gemerkt werden.

EX Windows PowerShell — ] X

type... Unsupported detection protocol, switching and trying again. ..

Nun muss von der Seite https://micropython.org/download die passende Firmware heruntergeladen
werden.

MicroPython downloads

Installation instructions
MicroPython is developed using git for source code management, and the master repository can be found on GitHub
t github.com/micrapython/micropython. i i the riz
gD comimicropymonmieropyiner Program your board using the esptool.py program as described the tutorial.
The full source-code distribution of the latest version is available for download here:
o micropython-118 tar xz (57MiB)
o micropython-1.18 zip (113MiB)
Daily snapshots of the GitHub repositery (not including submodules) are available from this server: F| rmware

o micropython-master.zip

o pyboard-master.zip

Releases

Firmware for various microcontroller ports and boards are built automatically on a daily basis and can be found below B B
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Der Speicherort ist wichtig und sollte sich gemerkt werden.


https://micropython.org/download

Nun wird mittels des esptools die Micropython Firmware aufgeflasht.

Fiir ESP8266

> esptool.py --port COM7 --baud 460800 write_flash
--flash_size=detect 0 esp8266-20220117-v1.18.bin

Fiir ESP32

> esptool.py --chip esp32 --port COM7 write_flash -z 0x1000
esp32-20180511-v1.9.4.bin

Port und Dateiname miissten entsprechend angepasst werden!

N Windows PowerShell — O X

460880 write_flash @ esp8266-208220117-v1.18.bin

Chip is E

Features: WiFi

Crystal MHz

MAC : 8:fa:cl:16:c4

Uploading stub...

Running stub...

Stub running...

Changing baud rate to 460800

Changed.

Configuring flash s -

Auto-detected Flash size: 4AMB

Flash will be erased from @xB0000800 to OxBEB9bfff...
Flash params set to @x@840

Compressed 635992 bytes to 418427...

lirote 635992 bytes (418427 compressed) at @xB080eBO in 13.8 seconds (effective 369.9 kbit/s)...
Hash of data verified.

Leaving. ..
Hard resetting via RTS pin...
PS C:\>

Der ESP ist jetzt vorbereitet.




VS Code einrichten

Wichtig ist hierbei, dass eine node.js Instanz installiert ist. Dies kann hier heruntergeladen werden:
https://nodejs.org/en/download/

Sofern die Berechtigung zur Installation von Software vorliegt, kann node.js einfach mittel des .msi
Packages installiert werden.

Ansonsten muss die Binary .zip heruntergeladen und bspw. im Benutzerordner entpackt werden.
AnschlieBend ist es notig, eine Umgebungsvariable auf das entsprechende Verzeichnis zu setzen.
Dazu im Startmeni nach ,,Umgebungsvariablen fiir diese Konto bearbeiten” suchen, im oberen

Bereich ,,Path” auswahlen und auf ,Bearbeiten...” klicken. Im neuen Fenster dann auf ,Neu” und
dort den Pfad des entpackten node.js-Ordners angeben. (Der Ordner, in dem sich die ,,node.exe”
befindet).

Benutzervariablen fur yanni

INTEL_DEV_REDIST
MIC_LD_LIBRARY_PATH

C\Program Files (x86)\Common Files\Intel\Shared Libraries\
%INTEL_DEV_REDIST%compiler\lib\mic

NUMBER_OF_PROCESSORS 16
0s Windows_NT
Path C\Program Files (x86)\WMware\VMware Player\bin\,C:\Progra... "

Neu...

Bearbeiten... Loschen

oK Abbrechen

AnschlieBend in allen Fenstern auf ,0K“ klicken.

Nun wird VSCode geo6ffnet.

Hier wird tiber den Erweiterungsmanager die Erweiterung , Pymakr“ installiert.

inal
Installieren

Details

Pymakr VSC Package

board. Run single files

Anderungsprotokoll

and line REPL. Run a single file to

nchranizing files over serial.

Variable Wert ~
JAVA_HOME C:\Program Files\Java\jdk-15.0.1 Umgebungsvariable bearbeiten X
JD2_HOME C\Users\yannizAppData\Local\JDownloader 2.0
OneDrive C\Usersiyanni\OneDrive C\Users\yanni\AppData\Local\Programs\Python\Python310\Scri... Neu
OneDriveConsumer CAUsers\yanni\OneDrive C\Users\yanni\AppData\Local\Programs\Python\Python310\
Path C\Users\yanni\AppData\Local\Programs\Python\Python310\... %USERPROFILE%\AppData\Local\Microsoft\WindowsApps Bearbeiten
QT_DEVICE_PIXEL_RATIO auto C\Users\yanni\AppData\Local\Programs\Microsoft VS Code\bin
TEMP C:\Users\yanni\AppData\Local\Temp v C:\Users\yanni\AppData\Roaming\npm [ —
C\Program Files\Azure Data Studio\bin
Neu.. Bearbeiten... Léschen || | %USERPROFILE%\ dotnet\tools Toscen
C:\Users\yanni\AppData\Local\Programs\MiKTeX\miktex\bin\x6..
_ i
Systemvariablen
Nach oben
Variable Wert i
ComSpec C\Windows\system32\cmd.exe Nach unten
DriverData CAWindows\System32\Drivers\DriverData

Text bearbeiten..

Abbrechen

ntire project



https://nodejs.org/en/download/

Nun wird in einem beliebigen Ordner eine beliebige .py Datei erstellt.

Im unteren Bereich finden sich die Kontrollbuttons fir Pymakr.

X Pymakr Console P Run & Upload fat ¥ Download := All commands

Sollte sich die pymakr.json nicht von selbst ge6ffnet haben, kann diese Gber ,, All commands” >
,Pymakr > Global Setting” ge6ffnet werden.

t y {} pymakrjson ®
yanni > AppData > Roaming > > User > {} pymakr,
"address”: "
"username”: ",

o

"password™: s
"sync_folder™: "",
"open_on_start”: c
"sate boot on upload”:
"py_ignore”: [
kr.conf",

15

"tast upload”: -

"sync_file types“: "py,txt,l son,xml, html, js,css,mpy”,
"ctrl ¢ on_connect”: ;

"sync_all file types”:

"auto connect™: c
"autoconnect comport manufacturers™: [

- ",
chip Techno

Hier wird fir ,,address” der COM-Port eingetragen und ,,auto_connect” auf ,false” gesetzt.

Uber ,All commands” = , Pymakr > Connect” kann der ESP nun verbunden werden und
anschlieRend die Python Scripte hochgeladen werden.



